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标签

评论

正在学习中，是我的良师益友
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-----------------------------
书很实用的。

-----------------------------
人类成为“现代人”的标志是制造工具。石器时代的各种石斧、石锤和木质、皮质的简
单粗糙的工具是后来出现的机械的先驱。从制造简单工具演进到制造由多个零件、部件
组成的现代机械，经历了漫长的过程。
几千年前，人类已创制了例如用于谷物脱壳和粉碎的臼和磨，用来提水的桔槔和辘轳，
装有轮子的车，航行于江河的船及其桨、橹、舵等。所用的动力，从人自身的体力，发
展到利用畜力、水力和风力。所用材料从天然的石、木、土、皮革，发展到人造材料。
最早的人造材料是陶瓷。制造陶瓷器皿的陶车，已是具有动力、传动和工作三个部分的
完整机械。
人类从石器时代进入青铜时代，再进而到铁器时代，用以吹旺炉火的鼓风器的发展起了
重要作用。有足够强大的鼓风器，才能使冶金炉获得足够高的炉温，才能从矿石中炼得
金属。在中国，公元前1000～前900年就已有了冶铸用的鼓风器，并渐从人力鼓风发展
到畜力和水力鼓风。
早在公元前，中国已在指南车上应用复杂的齿轮系统，在被中香炉中应用了能永保水平
位置的十字转架等机件。古希腊已有圆柱齿轮、圆锥齿轮和蜗杆传动的记载。但是，关
于齿轮传动瞬时速比与齿形的关系和齿形曲线的选择，直到17世纪之后方有理论阐述。
手摇把和踏板机构是曲柄连杆机构的先驱，在各文明古国都有悠久历史，但是曲柄连杆
机构的形式、运动和动力的确切分析和综合，则是近代机构学的成就。
机构学作为一个专门学科迟至19世纪初才第一次列入高等工程学院（巴黎的工艺学院）
的课程。通过理论研究，人们方能精确地分析各种机构，包括复杂的空间连杆机构的运
动，并进而能按需要综合出新的机构。 
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书评
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