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评论

硬皮的一本书，纸质很好，内容详细且丰富，非常不错的一本书，就是贵

-----------------------------
已经使用京东购物好多年了，慢慢已经成为一种习惯，刚开始使用是总是忘记评价，后
来听别人说京东豆可以抵现金，现在才想起来以前我浪费了多少钱，现在看来字数已经
够了，顺便说一下东西挺好，物流很快。

-----------------------------
书还可以，是正版的，以后还买。

-----------------------------
帮同事买的，希望对他有帮助。

-----------------------------
讲的很具体的教材，内容丰富

-----------------------------
很好，字迹清晰，下次会再来！

-----------------------------
听过戴老师的讲座，确实是做得非常厉害的。虽然现在不搞机器人方向，但也忍不住买
来屯着。

-----------------------------
很好的一本有关机构学与机器人学的数学理论书

-----------------------------
书的质量挺好的，是正版，好评啦

-----------------------------



不错很好很实惠耐用

-----------------------------
很不错 受益匪浅

-----------------------------
好薄啊，内容真少，排版很稀疏，内容不错

-----------------------------
京东活动时买，比较划算呢

-----------------------------
书籍不错，内容也很新，有系统性，不亏大师！

-----------------------------
好评，好评，不错还可以

-----------------------------
还不错。内容很丰富。

-----------------------------
华人机器人大师的作品推荐

-----------------------------
值得拥有的好书

-----------------------------
书的内容不错，理论讲解的很全

-----------------------------
唉，这本包装不是很好



-----------------------------
很好很好很好很好很好很好很好很好

-----------------------------
好，挺好的

-----------------------------
比较难

-----------------------------
目录都印不算，怎么出版的？！

-----------------------------
邮寄坏了，中评

-----------------------------
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